EQUATIONS DE DROITES

/) DROITES « NON VERTICALES »

Soit d une droite quelconque, non parallele a I’axe des ordonnées.
Cette droite coupe donc I'axe des ordonnées en un point que 1’on appellera
B et elle a un vecteur directeur d’abscisse 1 que 1’on appellera .

Appelons b I’ordonnée du point Beta cellede #.Ona: B(0;b)et u (clz)

yﬂ

Soit M(x ; y) un point quelconque du plan.

Mkx;y)ed m(x—g est colinéaire a ﬁ(l)
y— a

< il existe un réel k tel que | * —0=kX1
y—b=kXa

< il existe un réel k tel que x=k
y—b=xXa

0

y—b=ax
© y=ax+tb



Conclusion

e Toute droite non verticale a donc une équation de la forme y=a x + b
et est la représentation graphique d'une fonction affine.

® ) est ’ordonnée du point de d d’abscisse 0.
On I’appelle « ordonnée a I’origine » de la droite d.

® g caractérise la direction de la droite d.
On I’appelle « coefficient directeur » de d.

® Deux droites non verticales sont donc parall€les si et seulement si elles
ont le méme coefficient directeur.

e P et QO étant deux points distincts de d, déterminons % ;
0 P

d n’est pas verticale donc xq # xp et :

Yo~ Vp axQ+b—(axP+b) _ax,—axp _a(xQ—xP)

=a
Xp~ Xp Xp~Xp Xp~ Xp Xp~Xp
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Il) DROITES « VERTICALES »

Soit d une droite parallele a I’axe des ordonnées quelconque, on ne peut
alors définir ni le point B, ni le vecteur u# du paragraphe précédent !
Appelons C le point d’intersection de d avec I’axe des abscisses

et posons x. = c.
A
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Soit M(x ; y) un point quelconque du plan.

y—

M(x:;y)ed = CM x—g est colinéaire a (
< 1l existe un réel £ tel que 8
c

< 1l existe un réel £ tel que

g ¢
SRR
|
I
o

Conclusion

e Toute droite verticale a donc une équation de la forme x = c.
Une telle droite n'a ni coefficient directeur, ni ordonnée a l'origine et ne
représente graphiquement aucune fonction.

e [’inconnue y n’apparait méme pas dans I’équation de d !
En effet, pour déterminer si un point appartient ou non a d, peu importe
son ordonnée, seule compte son abscisse.
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lll) DETERMINER L'EQUATION D'UNE DROITE

1) Connaissant deux points :

Ex : Déterminer 1'équation de la droite d passant par A(—2 ; 0) et B(2 ; 2).

1ére méthode : x, #x; donc (4B) n'est pas verticale
et a donc une équation de la forme y =a x + b.
(

A€(4B) _ |y =ax+b

B€(AB) kszasz—I—b
(0=—2a+b L,
k2=2a+b L,
(2=44 Le—L,—L,
L2=20H—b L,

Y

1

a——

h=1

(AB) a donc pour €quation : y =% x+1

2¢éme méthode : x, #x; donc (4B) n'est pas verticale et a donc une

¢quation de la forme y =a x + b.
a:yB_yA: 2—0 :gzl
x,—x, 2—(-2) 4 2

A
.yl

/'A'O

B€(AB) donc széxBan donc 2=%+b donc h=1

(AB) a donc pour €quation : y =% x+1

<Y



3éme méthode : Soit M(x ; y) un point quelconque :

Me (4B) < /1_]\7(er2) est colinéaire ZE(;)
Y

o X2y

4 2

= =lx+l
Y75

(4B) a donc pour €quation : y :% x+1

2) Connaissant un point et un vecteur directeur :
Ex : Déterminer l‘écﬁuation de la droite d passant par A(—2 ; 0) et de

)

Soit M(x ; y) un point quelconque :

Me (AB) < AM (x+2 est colinéaire a u (?)
Y

o X2y
2 1
1

= y=5x+1

vecteur directeur u

(AB) a donc pour €quation : y =% x+1

3) Paralléle a une droite et passant par un point :

Ex : Déterminer I'équation de d’ la parallele a la droite d d'équation :
yzéx—l—l passant par C(1 ; 0).

d et d' étant paralleles, elles ont le méme coefficient directeur, donc

'équation de d' est de la forme : y=% x+b.

de plus C € d' donc yCZ%xc—l—b donc b=0—%><1=—%
d'a donc pour équation : y=lx—l p276:76, 80, 82
2 2 p278 : 90, p280 : 97
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